'I;‘v) DRIVE WHEELS 41
LSMotion MOTORUOTE
WR260S
258
P STEERING ENCODER o 1
ENCODER—— 7| | < |
OPTIONAL f”Jf”/ OPTIONAL - — = r"#j _
L © "
A.C. MOTOR \ h) - !
D.C. MOTOR . A.C. MOTOR \ |
BL MOTOR | |p.c.MoTOR - ! !
- [BLmoroR 12 |
@14.5-N° 4 b \ \
| 1k
[ S TN [
t L : 1 i ﬁ 'L-‘ .‘- ]
'al:ac‘m:ﬁm:vH
g |
!
0
]
\
Y |
3260 \
95
270
220 20020.05 599 >
WR260FMS
g '(.:g A.C. MOTOR | D.C. MOTOR | BL MOTOR
o L 257 296 252
§ N L1 63 121 92
@ 2| 713 752 708
o e o| 167 151 170
126 113 108
®°S"
A.C. MOTOR
TECHNICAL DATAS - DATI TECNICI o horcs
POWER - POTENZA W 1500 + 3000
VOLTAGE - TENSIONE ' 24 + 96
GEAR RATIO - RAPPORTO DI RIDUZIONE i 18:1
STEERING SYSTEM RATIO - RAPPORTO DI RIDUZIONE SISTEMA STERZO i 216
WHEEL - RUOTA mm @260x95
MAX WHEEL TORQUE - COPPIA MASSIMA ALLA RUOTA Nm 500
MAX WHEEL LOAD - CARICO MASSIMO SULLA RUOTA rubber — gomma on request
(the value refers to a moving steering, not with stopped vehicle) polyurethane - poliuretano| kg 1800
(il valore € riferito per una sterzata in movimento, non con veicolo fermo) vulkollan - vulkollan on request
BRAKE TORQUE - COPPIA FRENO Nm 20
WEIGHT - PESO kg 110




