(tZ} DRIVE WHEELS 39

LSMotion MOTORUOTE
0274
0 | @180 8 ‘
I 1
[ I ] o |
”_g_j_i_] . - ” Rt
T | "\
[ |
39 = —E
‘ iy
hc ‘ .
— | (o]
i ™ -
! o
- ! @
[~ 9 l i S
,},,f ,,,,,,, (S ,,,:,,,, Y I B || “
| L
. |
|
l
| £
A.C. MOTOR ! J
D.C. MOTOR A
_43_| BL MOTOR 1&)0 43
L ! 184 A.C. MOTOR
D.C. MOTOR
160 250 BL MOTOR
@ . POTENTIOMETER
% OPTIONAL
| MR270FRS
-MICROSWITCH
A.C. MOTOR | D.C. MOTOR | BL MOTOR

L 179 181 187

5 R 196 200 190
- R1 222 226 -
(o8]

2
v | | 5.
J /-0, ~ OO 6
S | | \
g : g (|9
| ! -IIE|
- = - 3 - 13 — = %] 107 113 106
}{EE,‘: el - < B p | I R
| | _-

390

L - L1 72 59 79
J \ ENCODER
ENCODER | OPTIONAL
OPTIONAL
N°4xM12

thread depht 14.5
STEERING ENCODER

OPTIONAL
AC.MOTOR
TECHNICAL DATAS - DATI TECNICI D, MOTOR
POWER - POTENZA w 1000 + 1500
VOLTAGE - TENSIONE Vv 24 =96
GEAR RATIO - RAPPORTO DI RIDUZIONE i 34: - 231
STEERING SYSTEM RATIO — RAPPORTO DI RIDUZIONE SISTEMA STERZO i 184
WHEEL - RUOTA mm @270x100
MAX WHEEL TORQUE - COPPIA MASSIMA ALLA RUOTA Nm 500
MAX WHEEL LOAD - CARICO MASSIMO SULLA RUOTA rubber — gomma -
polyurethan — poliuretano | kg 1300
vulkollan - vulkolfan -
BRAKE TORQUE - COPPIA FRENO Nm 20
WEIGHT - PESO kg 85+95




