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Butées élastiques

Profil en aluminium anodisé
Equipé de rainures en T sur trois faces

Tension de courroie réglable et
facilement accessible

Etanchéité :
- sans limitation de vitesse
- sans limitation de course

Graissage latéral
des patins a billes

Sortie arbre cloche
en option

Sortie codeur
en option

Boitier d’extrémité équipé de roulements
a billes graissés a vie
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Seéries Al Bl B2
NOVAXE 55/55 25 41 7

NOVAXE 80/80 55 44 23
NOVAXE 90/85 50 60 12,5

Séries Al B1l B2
NOVAXE 62/62 32 26 18

NOVAXE 90/90 42 30 30
NOVAXE 115/105 60 35 35

Séries T1 | T2 | T3 | T4
NOVAXE 62/62 7 57 | 58 | 48
NOVAXE 90/90 125| 82 | 115 | 65

NOVAXE 115/105 | 15 | 101 | 15 75
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Séries A B C D D1 | D3 E El | E2 F G H
NOVAXE 55/55 55 | 55 | 67 | 42 | 30 |[8M6|150| 30 | 70 | 85 | 75 | 30
NOVAXE 62/62 62 | 62 | 76 | 48 | 34 |[8M6|150| 30 | 70 | 95 | 80 | 35
NOVAXE 80/80 80 | 80 | 100 | 60 | 45 |8M8 | 200 | 40 | 100 | 113 | 93 | 42
NOVAXE 90/85 90 | 85 | 105 | 70 | 50 |8M8 | 220 | 45 | 110|120 | 95 | 45
NOVAXE 90/90 90 | 90 | 110| 70 | 50 |8M8 | 220 | 45 | 110|120 | 100 | 50
NOVAXE 115/105 | 115 | 105|125 | 80 | 60 |8M8 | 250 | 50 | 130 | 135 | 115 | 57
Séries J |[GK | @M | N | N1 P Q R| Rl |R2| R3| R4 | U
NOVAXEDS5/55 | 45 | 12 | 42 | 37 | 25| 4x4 |[M4/16 | 5| 85 | 25| 5 | 1x1 |28
NOVAXE 62/62 | 50 | 15 | 47 | 38 | 25| 5x5 |M4/16| 6 | 10,5 |35 |55 | 1x1 | 28
NOVAXE80/80 | 68 | 19 | 68 | 46 | 6 | 6x6 | M5/20| 8 | 13,5 | 4 7 | 3x3 | 38
NOVAXE90/85 | 65 | 19 | 62 | 49 [ 25| 6x6 |M5/20| 6 | 105 | 4 6 | 2x2 | 38
NOVAXE90/90 | 65 | 19 | 68 | 50 [ 25| 6x6 |M5/20| 8 | 155 | 4 | 75| 2x2 | 38
NOVAXE 115/105 | 75 | 25 | 80 | 62 | 4 | 8x7 |M6/25| 8 | 155 | 4 |75 | 2x2 | 48
Séries C(r:gfrllci)l(?_r)\g Avance/tour | Courroie Masse totale Mfﬁ;ﬁo?u
E | E1 | E2 mm Kg Kg
NOVAXE 55/55 [220| 40 | 110 120 20 AT5 ¢ x 0,006 +1,8 0,54
NOVAXE 62/62 |220| 40 | 110 140 25 AT5 ¢ x 0,007 +2,9 0,7
NOVAXE 80/80 |320| 45 | 180 200 32AT10| ¢x0,010+7,9 2,1
NOVAXE 90/85 | 350 | 50 | 200 190 50 AT10 | ¢x 0,012 + 8,5 2,3
NOVAXE 90/90 | 350 | 50 | 200 200 50 AT10 | ¢x0,013+9,8 2,5
NOVAXE 115/105 | 400 | 65 | 220 240 50 AT10 | ¢x 0,017 + 13,3 3,4
C = course en mm
Séries Inertie poulies Inerties quadratiques Charge admissible
Kg.m? lyy (mm*) Izz (mm*) Fx dyn. (N)
NOVAXE 55/55 4,40.10° 36,3.10% 46,5.10* 466
NOVAXE 62/62 9,72.10° 62,6.10% 76,15.10% 597
NOVAXE 80/80 4,96.10* 147.10% 182.104 980
NOVAXE 90/85 5,96.10* 204.104 315,44.10% 1140
NOVAXE 90/90 7,32.10* 247.10% 300.104 1140
NOVAXE 115/105 1,52.103 484,19.104 720,6.10% 2470
Séries Patins Charge de base pour 2 patins | Couple statique (Nm)
Taille | Nombre C dyn. (N) Co stat. (N) Mox Moy/Moz
NOVAXE 55/55 15 2 6 050 7 450 86 113
NOVAXE 62/62 15 2 6 050 7 450 86 113
NOVAXE 80/80 20 2 10 200 18 900 182 287
NOVAXE 90/85 20 2 13 400 24 800 182 375
NOVAXE 90/90 20 2 13 400 24 800 182 375
NOVAXE 115/105 25 2 20 800 36 000 350 766
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- Dimensions (mm)
Séries :
@A maxi® | @gBA C @D E F G H J@
NOVAXE
55/55 19 37 37 42 36 2 13 30 11
NOVAXE
62/62 20 40 33,5 47 38 2,5 9 35 13
NOVAXE
80/80 27 49 31 68 43 2,5 15 42 17
NOVAXE
90/85 25 46 31,5 62 40 2,5 14 45 16
NOVAXE
90/90 27 49 37,5 68 43 2,5 15 50 17
NOVAXE
115/105 32 56 45 80 36 4 15 57 20

(1) : Pour @ supérieur, nous consulter
) : @B maxi et J peuvent varier en fonction du @A

Séries DA* @B C D
NOovess | @6 | 42 | 25 | 20 |
N ey~ | @6 | 47 | 25 | 20
N ey | 28 68 | 25 | 25
Novas” | 8 62 | 25 | 25
Novey” | 28 68 | 25 | 25
N ovaos | 8 80 | 25 25 R.c

*: Pour JA = 8, il est possible de réaliser @A = 6 suivant application.
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SAD/AG _=.. SAD/BD .. SAD/BG

SAD/AG/
BD/BG

g

SAD/AG
BD

SAG/BD

Les sorties peuvent étre permutées de droite a gauche
Standard SAD B Back | oy de gauche a droite sans outillage spécial, ni usinage,
S Sortie D Droite | ni ajout de piéeces.

A Avant G Gauche

Les dimensions du deuxiéme chariot sont
identiques au chariot standard.

Référence de I'option : 2CS - e
e = distance entre les deux chariots

V20.03.01 www.lsmotion.fr 7
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Les chariots libres montés sur les unités

NOVAXE sont des chariots de type
ROLEK. Ce chariot peut étre long (réf.
XXL, XL4 ou XL8 suivant le type de
guidage).

Le chariot libre peut étre soit :

@ Du méme codté du chariot entrainé
Référence : 2CL - MC

@ Du coté opposé pour reprendre un
couple de basculement par exemple.
Référence : 2CL - CO

Les lanternes compactes réf. A10C se montent sur les modules a courroie avec sortie arbre
cloche. Le montage se fait sans accouplement, est parfaitement synchrone et plus compact
permettant ainsi de réduire le couple de basculement exercé par 'ensemble réducteur / moteur.

Nomenclature L
C Longueur de 'arbre cloche |
L Longueur de la lanterne compacte '
L=C+15* ; + % |
ad antrag_e du mpteur/réducteur o _l — 1| oo
Dimensions suivant taille de celui-ci ‘ ® _@[ S
ZD Hauteur de la lanterne. Dimensions ! 0 aadl ]
suivant taille du réducteur / moteur. 1
* : + 5 mm suivant réducteur ou moteur a monter -

Les lanternes monoblocs A10S en aluminium
permettent le montage d’'un moteur/réducteur sur
I'unité avec un accouplement élastique sans jeu
réf. A15.

Séries B C E J
NOVAXE 55/55 78 53 12 37
NOVAXE 62/62 88 52 15 38
NOVAXE 80/80 108 | 76 15 | 46
NOVAXE 90/85 108 | 76 15 | 49
NOVAXE 90/90 118 | 76 15 50

NOVAXE 115/105 | 124 | 82 15 62

=D Suivant moteur ou réducteur
L L=M+E+J
M Suivant moteur ou réducteur
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OFPTIONS ET ACCESSOIRES

réf. A15

Moyeux en aluminium et anneau dureté 98 shore. Accouplement élastique et sans jeu
permettant la transmission du couple sans glissement.

Dimensions (mm) -
Réf. a@d @D L

C?SS 194 Alésage suivant gg gg ‘
GS 19/24 A\?:gn:l?gghs 40 66 @d @D
GS 24/28 rainure de clavette. 55 8 |
GS 28/38 65 90

. . Réduc- Dimensions (mm)

Séries tion A E 5 5 £
NOVAXE 1 58 158 50 29 80

55/55 2 88 | 170 | 50 | 44 | 88
NOVAXE 1 64 | 144 | 54 | 32 | 80

62/62 2 88 | 170 | 54 | 44 | 88
NOVAXE 1 84 210 56 42 125 .

80/80 2 122 | 240 | 56 | 61 | 129
NOVAXE 1 104 | 250 58 52 145

90/85 2 146 | 270 | 58 | 73 | 143
NOVAXE 1 124 | 284 | 58 | 62 | 160

90/90 2 146 | 304 | 58 | 72 | 158
NOVAXE 1 144 | 324 68 72 180

115/105 2 160 | 330 | 68 | 80 | 178

@ Référence:

@ Position de montage du boitier :

Référence accessoire

Taille du b

oftier

Réduction

Position de montage (CDH : Courroie - droite - haut)

V20.03.01
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La synchronisation de deux NOVAXE est faite E
par un arbre de liaison équipé de moyeux

expansibles et d’accouplements. ST
Il est nécessaire de prévoir une deuxieme N e
OjF L]
|
|
|
\
5K
=) I o
|

__‘_._‘___1

sortie moteur (sortie standard ou une sortie
arbre cloche) sur une des deux unités
NOVAXE.

Référence de la synchronisation : A30 - E
E = entraxe des deux modules

. . B —

Séries A I;imegsiogs (mEm) M Références
Ny ee |25/ 40|22| 8 10| M6 | As0/55
N ves | 2540 (22| 8 10| M6 | A50/62
N oo | 2555|3525 10| M8 |  A50/80
NOyasE | 25|55 |30 12|10 | M8 | A50/85 o
o | 25|55 30 | 15| 10 | M8 |  A50/90
o | 2555 30|15 | 10| M8 | A50/115
B iy
Séries B C E L M*
e o |2 v = w | [ [T ] B
SRR EAEIT 1.
N(;(\)//ggE 6 2 24 15 | M8 E ‘—(;

* . Seul est indigué le taraudage le plus gros / important
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La détection se fait a I'aide d’'une seule came en acier fixé sur le chariot du module

@ Données techniques des détecteurs :

- Capteurs inductifs avec connecteur
Sortie PNP-NO ou PNP-NF
Portée : 2 mm

- Alimentation : 10 - 30 V DC
Courant admissible : 130 mA
LED de signalisation

@ Références :
A70 : Détecteur inductif M12 - PNP - Normalement Ouvert (livré avec support)

A71 : Détecteur inductif M12 - PNP - Normalement Fermé (livré avec support)
A75 : Came de détection

Les unités sont livriées montées avec le i
volant et le frein.

® Références :

A120 : Volant
A120F : Volant et frein

Le raboutage de deux modules NOVAXE
permet d’obtenir des course supérieures a
7 metres.

réf. RAB

V20.03.01 www.lsmotion.fr 11
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Il est possible de réaliser des platines de liaison entre les différents modules Kinetic Systems.

réf. A200

@ Portique 3 axes :

- Deux NOVAXE 90/90 synchronisés
- Un DUACO 200
- Un CREAXE 90C

12 www.Ismotion.fr V20.03.01
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o = ® INDUSTRIE

- Réducteur

B - Moteur Asynchrone
A } - Moteur Courant continu
p '- - Motoréducteur

LSMotic.. - Vérin électrique
INDUSTRIE - Module linéaire
a‘{&, - Indexeur
R - Variateur
- Cobot

w 9 2 AGRICOLE
‘ v‘tf) ’ - Boitier renvoi d'angle

LSM ‘t. - Réducteur mélangeuse
otion - Transmission épandeur
AGRICOLE

- Multiplicateur

~ i MECANIQUE

>4, w,,,\g‘ - Usinage
. . ’ - Mécano-soudure
.SMotion :
= _ = - Chaudronnerie fine
MECANIQUE .
/ - Fonderie

g 7

& & MOBILE

yl'? L
‘ \Aﬁf - Réducteur de roue électrique

u - Boitier différentiel
LSMotion - Moteur flux axial

MOBILE - Roue électrique
@ - Pont

»
.’.{(3 -

LSMotion

3 bis avenue du stade

77400 Lagny sur marne
09.72.19.92.57 www.Ilsmotion.fr
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